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Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

KARTA OPISU MODULU KSZTALCENIA

Nazwa modutu/przedmiotu Kod

Teoriaruchu samochodu 1010614151010612531
Kierunek studiow Profil ksztatcenia Rok / Semestr

(ogdlnoakademicki, praktyczny)

Mechanika i Budowa Maszyn (brak) 3/5

Sciezka obieralno$ci/specjalnosé Przedmiot oferowany w jezyku: | Kurs (obligatoryjny/obieralny)
Samochody i Ciggniki polski obligatoryjny
Stopien studiow: Forma studiow (stacjonarna/niestacjonarna)
| stopieh niestacjonarna
Godziny Liczba punktow
Wyktady: 14 Cwiczenia: - Laboratoria: -  Projekty/seminaria: - 1
Status przedmiotu w programie studiéw (podstawowy, kierunkowy, inny) (ogolnouczelniany, z innego kierunku)
(brak) (brak)

Obszar(y) ksztatcenia i dziedzina(y) nauki i sztuki Podziat ECTS (liczba i %)
nauki techniczne 1 100%

Odpowiedzialny za przedmiot / wyktadowca:

dr hab inz. Grzegorz Slaski

email: grzegorz.slaski@put.poznan.pl
tel. 61 665 22 22

Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu
ul. Piotrowo 3 60-965 Poznan

Wymagania wstepne w zakresie wiedzy, umiejetnosci, kompetencji spotecznych:

. Student ma podstawowg wiedze z zakresu: budowy pojazdéw samochodowych, mechaniki
1 Wiedza: ogolnej oraz matematyki na poziomie wynikajgcym z ksztalcenia w ramach studiow.

L. . . | Student potrafi interpretowac i dokonywa¢ myslowych uproszczen rzeczywistych obcigzen
2 Umiejetnosci: | pojazdow jak i ich mechanicznej struktury.

Student ma umiejetnosci w zakresie: postugiwania sie zaleznosciami matematycznymi
opisujgcymi prawa fizyczne, dokonywania odpowiednich przeksztatcen i rozwigzywania
réwnan.

Student potrafi interpretowa¢ znaczenie fizyczne uzyskiwanych wynikéw liczbowych.

3 Kompetencje | Student potrafi interpretowa¢ i komunikowaé znaczenie i ograniczenia uzyskiwanych wynikéw
spoleczne obliczen i oszacowan w aspekcie znaczenia dla spoteczenstwa.

Student potrafi okresli¢ priorytety wazne przy rozwigzywaniu stawianych przed nim zadan.

Student wykazuje samodzielno$¢ w rozwigzywaniu probleméw, zdobywaniu i doskonaleniu
nabytej wiedzy i umiejetnosci.

Cel przedmiotu:

Przekazanie studentom informacji na temat podstawowych relacji pomiedzy parametrami konstrukcyjnymi pojazdéw
samochodowych, takimi jak podatno$¢ opony, potozenie $rodka ciezkosci, moment napedowy silnika, masa samochodu i
geometria zawieszenia, oddziatywaniami zewnetrznymi takimi jak uksztattowanie drég, oddzialywania aerodynamiczne a
zachowaniem samochodu, wigczajgc przyspieszanie, hamowanie, kierowalno$¢ i stateczno$¢ oraz komfort i ptynnos$¢ jazdy.

Efekty ksztatcenia i odniesienie do kierunkowych efektéw ksztalcenia

Wiedza:

1. Zna zewnetrzne oddziatywania na pojazd w postaci sit i wymuszen kinematycznych. - [K1A-W24]
2. Zna ograniczenia fizyczne wtasnosci ruchowych i osiggéw samochodu. - [K1A_WO03]

3. Zna wtasciwosci dynamiczne i statyczne pojazdu i jego zespotdw majgce wptyw na zachowania samochodu podczas jazdy
w réznych warunkach - [K1A_WO04]

4. Zna podstawy interakcji zachodzacych w obszarze styku kota z nawierzchnig i wptyw réznych cech pojazdu
samochodowego na te interakcje. - [-]

5. Zna wptyw wiasciwosci pojazdu na charakter i bezpieczenstwo ruchu pojazdu. - [-]

Umiejetnosci:

stronalz?2




http:// www .put.poznan.pl/

Politechnika Poznanska Europejski System Transferu Punktow
Wydziat Maszyn Roboczych i Transportu

1. Potrafi interpretowaé zjawiska towarzyszgce ruchowi samochodu w aspekcie jego fizycznych podstaw i ograniczen, - [K1A4
uo7]

2. Potrafi przy wykorzystaniu zaleznosci teoretycznych oszacowaé wielkos$¢ sit, 0siggéw i ograniczen ruchu samochodu -
[K1A-U05]

3. Potrafi zinterpretowac¢ wptyw zagadnien teorii ruchu samochodu na aspekty konstrukcyjne budowy samochodow - [-]
Kompetencje spoteczne:

1. Potrafi zinterpretowaé wptyw zagadnien teorii ruchu samochodu na aspekty konstrukcyjne budowy samochodow - [K1A-
K01]

2. Ma swiadomos¢ potrzeby doskonalenia konstrukcji samochodéw i edukowania szerokich grup uzytkownikéw samochodu w
zakresie wiedzy o ograniczeniach osiggéw samochodu i ich wptywie na zdrowie i bezpieczenstwo ludzi - [K1A-K02]

Sposoby sprawdzenia efektow ksztatcenia

Zaliczenie w postaci testu zawierajgcego pytania wyboru, opisowe oraz problemowe

Tresci programowe

Statyczne i dynamiczne rozktady obcigzen osi. Dynamika wzdtuzna ? przyspieszanie samochodu - ograniczenie zdolnosci
przyspieszania mocg silnika i przyczepnoscig drogi, charakterystyka trakcyjna samochodu.

Dynamika wzdtuzna - Hamowanie samochodu, zaleznosci procesu (maksymalne sity hamowania, droga, czas, opoznienie
hamowania, zmiana predkosci hamowania, moc hamowania), system sterowania poslizgiem wzdtuznym, statecznosé
podczas hamowania, rozkiad sit hamowania.

Dynamika poprzeczna - kierowalno$¢ i stateczno$¢ ruchu samochodu, znoszenie opon, podstawowe charakterystyki opon,
podstawowe zrozumienie znaczenia pod- i nadsterownosci, prognozowanie odpowiedzi samochodu w quasistatycznym ruchu
krzywoliniowym na state wymuszenie kotem kierownicy przy matej i duzej predkosci, parametry konstrukcyjne regulujgce
charakterystyke kierowalnosci samochodu.

Dynamika poprzeczna - odpowiedz pojazdu w ruchu krzywoliniowym w procesach przejsciowych na zdeterminowane
wymuszenia oraz odpowiedz impulsowa oparte o analize modelu o dwdch stopniach swobody (ptaski model dwukotowy),
metody badan eksperymentalnych kierowalnosci i statecznosci ruchu pojazdu.

Dynamika pionowa - podstawowe zagadnienia dynamiki pionowej ? komfort i bezpieczenstwo. Kryteria oceny komfortu
(norma ISO 2631), kryteria oceny bezpieczenstwa.

Dynamika pionowa - prognozowanie komfortu jazdy oraz zmian obcigzen pionowych két, charakterystyki elementow
zawieszenia i ich wplyw na dynamike pionows.

Interakcje dynamiki pionowej z dynamikg wzdtuzng i poprzeczng. Problematyka dokfadnosci stosowanych modeli.
Literatura podstawowa:

1. Prochowski L. .: Pojazdy samochodowe mechanika ruchu. Wydawnictwa Komunikacji i £acznosci, Warszawa 2008.
2. Arczynski S.: Mechanika ruchu samochodu, WNT, Warszawa, 1994.

3. Sitka W.: Teoria ruchu samochodu, WNT, Warszawa 2002

Literatura uzupetniajaca:

1. Andrzejewski R.: Stabilno$¢ ruchu pojazdéw samochodowych. WNT, Warszawa 1997.

2. Gillespie T.D.: Fundamentals of Vehicle Dynamics. SAE Warrendale 1992

3. Wong J.Y.: Theory of Ground Vehicles, J.Whiley&#38;Sons, 2001

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Czynnosé Czas (godz.)
1. Udziat w wyktadzie 15
2. Studia literaturowe 5
3. Konsultacje 1
4. Przygotowanie do zaliczenia 5
5. Udziat w zaliczeniu 2

Obciazenie praca studenta

forma aktywnosci godzin ECTS
taczny naktad pracy 28
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 18
Zajecia o charakterze praktycznym 0
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